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Preis auf Anfrage

Produkt im Shop kaufen:

Highlights

1535 nm Langstrecken-LiDAR

Zwei 100-MP-RGB-Kartierungs-Kameras
Hohe Genauigkeit

Hohe Durchdringung

Bis zu 100 km? pro Tag
End-to-End-L6sung

DJIl Zenmuse L3
Erstes hochpréazises Luft- und Langstrecken-LiDAR-System von DJI

Das hochpréazise DJI LiDAR-System der nachsten Generation ist mit einem Langstrecken-LiDAR ausgestattet, das selbst Objekte mit nur 10 %
Reflexionsgrad in bis zu 950 m Entfernung erfassen kann. Zwei 100-MP-RGB-Kartierungskameras und ein hochprazises POS-System
beschleunigen die Erfassung von Geodaten und ermdglichen eine tagliche Abdeckung von bis zu 100 km?2.

Hardwareleistung neu definiert
Die Zenmuse L3 vereint ein 1535-nm-Langstrecken-LiDAR, zwei 100-MP-RGB-Kameras, ein hochpréazises POS-System und ein dreiachsiges
Gimbal in einem kompakten Gerét und bietet damit eine flr ihre GréBe beispiellose Leistung.

1535 nm Langstrecken-LiDAR

GroBe Reichweite, breite Abdeckung

Die Zenmuse L3 erzielt eine maximale Erfassungsreichweite von 950 m bei einer Pulsfrequenz von 100 kHz, getestet bei 100 kix
Umgebungshelligkeit und an Objekten mit 10 % Reflektivitat. Die einstellbare Pulsfrequenz ermdglicht eine flexible Strahlleistung und eine optimale
Anpassung an unterschiedliche Einsatzszenarien. Fliige in einer Ho6he von 300 bis 500 m vergrdBern die pro Flug abgedeckte Flache deutlich und
machen die Kartierung effizienter.

Kleiner Messpunkt, hohe Energie

Dank einer Laserstrahl-Divergenz von nur 0,25 mrad (1/e?) ist die Spotgré3e bei gleicher Entfernung etwa ein Funftel so gro3 wie bei der Zenmuse
L2, sodass selbst kleinere Objekte wie Stromleitungen oder Aste zuverldssig erfasst werden kénnen. Eine héhere Energiedichte sorgt fiir eine
starkere Durchdringung, wodurch die Boden-Punktdichte unter der Vegetation deutlich steigt und komplexe Gelandeformen und Strukturen
hochpréazise rekonstruiert werden kdnnen.

Hohe Pulsfrequenz, mehrere Reflexionen
Mit einer maximalen Laserpulsfrequenz von 2 Millionen Punkten pro Sekunde und bis zu 16 erfassten Reflexionen liefert die Zenmuse L3
hochpréazise raumliche Rekonstruktionen. Punktwolkendichte und Durchdringungsféhigkeit lassen sich flexibel an Anforderungen der



Hochprazisions-Kartierung und komplexen Umgebungen anpassen.

Scanmodi
Unterstltzt lineare, sternférmige und nicht wiederholende Scanmodi flir verschiedene Einsatzszenarien:

o Linear: Sorgt fur eine gleichméaBigere Punktwolkenverteilung und eignet sich ideal fiir hochprazise Gelandevermessungen.

o Sternférmig: Stellt einen Ausgleich zwischen Genauigkeit, Scanwinkelvielfalt und Durchdringungsféhigkeit her und eignet sich besonders fir
Walder oder dicht besiedelte stadtische Gebiete.

o Nicht-wiederholend: Ermdglicht mehrere Scanwinkel und eine gréBere Abdeckung und ist fir die Inspektion von Stromleitungen sowie
andere komplexe Strukturen optimiert.

Zwei 100-MP-RGB-Kartierungskameras

Die Zenmuse L3 bietet mit zwei 100-MP-4/3-CMOS-RGB-Sensoren und einem mechanischen Verschluss deutlich hdhere Genauigkeit und
Effizienz. Die Pixel-Binning-Technologie ermdglicht eine effektive Auflésung von 25 MP bei gréBeren Pixeln und sorgt selbst bei schlechten
Lichtverhaltnissen fiir eine herausragende Farbwiedergabe.

Die beiden RGB-Mapping-Kameras verfligen Uber ein horizontales Sichtfeld (FOV) von bis zu 107°, wodurch jede Aufnahme einen gréBeren
Bereich erfasst. Selbst bei einem seitlichen Uberlappungsverhéltnis von 20 % lassen sich in einem einzigen Flug Daten fir digitale Orthofotokarten
(DOM) und digitale Hhenmodelle (DEM) erfassen, wodurch die Arbeitseffizienz deutlich steigt

Préazision trifft auf Effizienz

Die Zenmuse L3 erzielt deutliche Verbesserungen bei der Genauigkeit von Punktwolken und RGB-Bildern und steigert die Effizienz auf ein neues
Niveau. In Kombination mit der DJI Matrice 400 kann ein einzelner Flug bis zu 10 km?2 abdecken, sodass pro Tag eine hochprazise Kartierung von
bis zu 100 km2 méglich ist [2]. Hochprazise Ergebnisse iber groBe Flachen werden dabei in einem nahtlosen Workflow geliefert.

Hohe Genauigkeit

Eigens entwickeltes Hochpréazisions-System

Das verbesserte hochprazise POS-System erzielt eine Kursgenauigkeit von 0,02° und eine Neigungsgenauigkeit von 0,01° (nachbearbeitet, 10).
Das aus der Eigenentwicklung stammende LiDAR erreicht eine Reichweiten-Wiederholgenauigkeit von 5 mm bei 150 m (10) [5] und unterstitzt
eine zeitliche Synchronisation im Mikrosekundenbereich. Jede Einheit wird einer strengen Werkskalibrierung unterzogen, um stets zuverlassige
Vermessungsergebnisse zu gewabhrleisten.

LiDAR-Daten-Genauigkeit

Die vertikale Genauigkeit liegt bei unter 3 cm in 120 m Héhe, unter 5 cm in 300 m und unter 10 cm in 500 m [6]. Kartierungsprojekte im MaBstab
1:500, 1:1000 und 1:2000 werden damit problemlos unterstiitzt. Die von der Zenmuse L3 erzeugte Punktwolke ist nur halb so gro3 wie die der
Zenmuse L2 und ermdglicht damit fortschrittlichere Analysen und hochgenaue Anwendungen.

Photogrammetrische Genauigkeit
Mit zwei 100-MP-RGB-Mapping-Kameras erreicht die Zenmuse L3 selbst in 300 m Héhe eine Bodenauflésung (GSD) von 3 cm. Die Echtzeit-
Synchronisation der Position ermdglicht den Betrieb ohne Passpunkte (GCPs) und liefert hochqualitative Aufnahmen fiir prazise Kartierungen.

Hohe Durchdringung

Hohe Punktdichte am Boden

Dank eines kleineren Laserpunktes und héherer Einzelpulsenergie verfligt die Zenmuse L3 Uber eine besonders hohe Durchdringungsfahigkeit.
Bei der Gelandevermessung und &hnlichen Anwendungen erfasst sie mehr Bodenpunkte und liefert eine hdhere Vollstédndigkeit, wodurch die
Genauigkeit und Integritat der Gelandedaten fiir eine prazise Oberflaichenanpassung und Rekonstruktion deutlich verbessert wird.

Hohe Effizienz

In Kombination mit der DJI Matrice 400 bildet die Zenmuse L3 ein besonders effizientes System. In 300 m Héhe kann ein Einzelflug bis zu 10 km?
abdecken, wodurch eine tagliche Kartierung von bis zu 100 km?2 mdglich wird.

Erfasst gleichzeitig LIDAR- und RGB-Daten, um aus einem einzigen Flug verschiedene Kartierungsergebnisse, wie DEM, DOM und mehr, zu
erstellen.

End-to-End-L6sung

Die Zenmuse L3 fiigt sich nahtlos in das DJI Okosystem ein und liefert eine durchgéngige Lésung zur Kartierung. Von der Datenerfassung Uber die
Verarbeitung bis zur Anwendung ist dieser einheitliche Workflow einfacher zu bedienen und leichter zu meistern als herkdmmliche Multi-Plattform-
Setups, wodurch Nutzer eine Vielzahl von Kartierungsaufgaben effizient erledigen kénnen.

Datenerfassung

Vorschau der Punktwolken-Ergebnisse
DJI Pilot 2 empfiehlt automatisch die optimalen Flugparameter basierend auf den vom Nutzer definierten Routen und erstellt vor dem Start ein
Dichteprofil sowie Diagramme zur Punktwolkenverteilung, sodass Sie eine Vorschau der Punktwolken-Ergebnisse erhalten.

Folgen von Stromleitungen

Die Zenmuse L3 erleichtert das Folgen von Stromleitungen erheblich und untersttitzt Einsatze in Hé6hen von bis zu 130 m. Die Zenmuse L3
ermdglicht in den meisten Fallen die vollstdndige Datenerfassung eines gesamten Stromkorridors mit einem einzigen, geraden Flug — ohne
Hindernissen ausweichen oder Leitungen Uberqueren zu missen.



Flexible Split-Screen-Ansicht

DJI Pilot 2 unterstltzt die Split-Screen-Ansicht von zwei beliebigen Datenquellen — Punktwolke, RGB oder Vision Assist — und erméglicht eine
flexible Anzeigekombination, die individuell an lhre Anforderungen angepasst werden kann. Beim Folgen von Stromleitungen, oder wenn die RGB-
Kameras nach unten gerichtet sind, liefert Vision Assist Echtzeit-Frontansichten. Dadurch verringert sich das Flugrisiko und sowohl die Effizienz als
auch die Sicherheit werden insgesamt erhéht.

Punktwolke in Echtzeit

Unterstltzt die Echtzeit-SLAM-Rekonstruktion von Punktwolken mit sofortiger 2D- und 3D-Vorschau wahrend des Einsatzes, sodass Nutzer den
Fortschritt Gberwachen und Messungen direkt wahrend der Datenerfassung vornehmen kénnen. Punktwolken-Ergebnisse lassen sich zudem
sofort Uber DJI FlightHub 2 in die Cloud Ubertragen, sodass in Notfallen schnell reagiert und bewertet werden kann.

Cloudbasierte Punktwolkenmessung

Die Punktwolken-Ausgaben der Zenmuse L3 sind vollstédndig mit DJI FlightHub 2 kompatibel. Nutzer kénnen Punktwolkendaten in Echtzeit
einsehen und verwalten, detaillierte Flugrouten erstellen, Points-of-Interest markieren und teilen sowie fortgeschrittene Linien- und
Flachenmessungen direkt in der Cloud durchflhren.

Datenverarbeitung

Datenverarbeitung mit PPK

DJI Terra bietet leistungsstarke integrierte PPK-Funktionen (Post-Processed Kinematic), die sowohl mit D-RTK 3 als auch mit Standard-
Basisstationsdaten kompatibel sind. Die Plattform unterstiitzt lokale PPK fiir RGB-Aufnahmen und LiDAR und liefert Zentimeter-genaue
Positionierung, selbst in Regionen mit eingeschrankter Netzwerkanbindung oder ohne verfugbare RTK-Verbindung.

Gaussian Splatting mit LiDAR-Daten

DJI Terra ermdglicht eine fortschrittliche, auf Gaussian Splatting basierende Fusion von Punktwolken- und RGB-Daten der Zenmuse L3, wodurch
Realismus und Detailgenauigkeit der 3D-Modelle deutlich erhéht werden. Diese Funktion erweitert den Anwendungsbereich von LiDAR auf
vielfaltige Kartierungsszenarien und liefert 3D-Modelle von héherer Qualitat.

Fusionsbasierte Modellierung

DJI Terra ermdglicht die nahtlose Integration von LiDAR- und RGB-Daten. Mit einer einzigen Erfassung kdnnen Anwender gleichzeitig hochpréazise
Punktwolken, 2D-Karten und 3D-Mesh-Modelle erzeugen. Dieser Ansatz der Datenfusion verbessert die Vollstéandigkeit und Detailgenauigkeit der
Modelle, insbesondere in Umgebungen mit komplexen Strukturen wie Briicken oder Umspannwerken. Damit werden die Anforderungen von
Branchen wie Energieversorgung, Transport und Infrastruktur erfillt.

Datenanwendung

Smart Filter

DJI Modify unterstutzt die intelligente semantische Klassifizierung von Punktwolken und erkennt automatisch Boden, Vegetation, Gebaude,
Leitungen, Strommasten und weitere Elemente. Nach der Klassifizierung kénnen Nutzer die Kategorien mithilfe der Schnellauswahl- und
Strukturauswahl-Tools effizient anpassen, wodurch Klassifikationsgenauigkeit und Verarbeitungseffizienz zusétzlich gesteigert werden.

Profil-Tool
Das Profil-Tool von DJI Modify ermdglicht die flexible Auswahl von Querschnittsbereichen von Punktwolkenmodellen, wodurch
Gelandeabweichungen, Strukturen und Héhenprofile intuitiv analysiert werden kdnnen.

Umfassende Ausgabefunktionen

In Kombination mit DJI Modify liefert die Zenmuse L3 vielseitige Ergebnisse. DJI Modify erzeugt automatisch eine Vielzahl von
Kartierungsprodukten aus Punktwolkendaten — darunter semantische Punktwolken, DEM, TIN, Punktgitter und Héhenlinien — und ermdglicht die
Visualisierung mehrerer Ebenen. Diese Ergebnisse erfillen die vielfaltigen Anforderungen technischer Abldufe und CAD-Workflows.

Datensicherheit

Die Zenmuse L3 unterstiitzt die Verschlisselung von CFexpress™-Speicherkarten, sodass gespeicherte Daten sicher sind und unbefugter Zugriff
oder Datendiebstahl verhindert wird. Die Matrice 400 ermdglicht das Léschen von Protokollen per Knopfdruck und verschlisselt die
Videoubertragung mit AES-256, wodurch die Datensicherheit zusétzlich erhéht wird

Lieferumfang:

e 1x Zenmuse L3

o 2x CFexpress Typ B Speicherkarte (1TB)

o 1x CFexpress Typ B Ladegerat

e 1x L3 Single Gimbal Mount

e 1x Schaumeinsatz fir M400 Transportkoffer
e 1x Hardcase

o 1x Objektivdeckel

o Kleinteile



Technische Daten

Systemgenauigkeit der Punktwolke
Bei einer Flughéhe von 120 m:
Vertikale Genauigkeit: 3 cm (RMSE)
Horizontale Genauigkeit: 4 cm (RMSE)

Bei einer Flughéhe von 300 m:
Vertikale Genauigkeit: 5 cm (RMSE)
Horizontale Genauigkeit: 7,5 cm (RMSE)

Gemessen unter den folgenden Bedingungen in einer DJI Laborumgebung:

1. Das Feld enthielt Objekte mit deutlich erkennbaren Kanten oder markanten Winkeln. Die DJI Matrice 400 war mit einer positionskalibrierten D-
RTK 3 Multifunktionsstation verbunden. Die Flugroute wurde mit der Gebietsroute-Funktion von DJI Pilot 2 (mit aktivierter IMU-Kalibrierung) und
linearem Scanmodus erstellt. Die Fluggeschwindigkeit wurde auf 15 m/s und die Gimbal-Neigung auf -90° eingestellt und jedes gerade Segment
der Flugroute war kirzer als 3300 m.

2. Es wurden freiliegende, feste Bodenfldchen als Checkpoints verwendet, die dem Modell der diffusen Reflexion entsprachen.

3. Fir die Nachbearbeitung kam DJI Terra zum Einsatz, wobei die Funktion ,Punktwolken-Genauigkeit optimieren* aktiviert war.

Punktwolken-Dicke
1,2 cm bei 10 (120 m Flughdhe)
2 cm bei 10 (300 m Flughdhe)

Gemessen im linearen Scanmodus, unter Verwendung von Checkpoints auf Objekten mit 80 % Reflektivitat, ohne dass in DJI Terra eine
Punktwolken-Optimierung oder Downsampling aktiviert war. Bei einer Abweichung von 6o multiplizieren Sie die angegebene Dicke mit 6.
Kombiniertes horizontales Sichtfeld (zwei RGB-Mapping-Kameras)

107°

Erstellt durch das Zusammenfiihren von Bildern aus zwei Kameras, deren optische Achsen einen Winkel von 45° zueinander bilden.
RGB-Bodenauflésung (GSD)

Durchschnitt: 3 cm (300 m Flughdhe)

Ausflhrliche Berechnungsmethoden finden Sie im Benutzerhandbuch im Download-Bereich der offiziellen DJI Zenmuse L3 Website.

Vielen Dank fiir Ihr Interesse.
Sie haben Fragen? So erreichen Sie uns: Schicken Sie uns entweder eine E-Mail an office@utb.at oder rufen Sie uns unter der Nummer
+43(0)3352 / 380 90 (Mo-Fr 9.00 bis 13.00 Uhr) einfach an.
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